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2 CIiLE SIMULATORU KABINOVYCH POSTUPU ENSTROM 480B-G

Hlavnim cilem je zavedeni simulatoru kabinovych postupi kategorie OTD (other
training device) dle CS-FSTD, pro vrtulnik ENSTROM 480B-G k zabezpeceni
pozemniho vycviku piloth u CLV Pardubice LOM Praha s. p. vsouvislosti s
pouzivanim vrtulniku ENSTROM 480 B-G v provozu.

3 UCEL SIMULATORU KABINOVYCH POSTUPU ENSTROM 480B-G

Hlavnim ucelem je poskytovat pozemni vycvik na simulatoru kabinovych postupli pro
piloty vrtulniku ENSTROM 480 B-G.

4 ZAKLADNI SPECIFIKACE

Je poZzadovano dodani simuldtoru za Ucelem seznameni, pochopeni a procviceni
zakladnich (standardnich) a nouzovych kabinovych postupt pii ovladani vrtulniku na
zemi a za letu v rozsahu dokumentd:

e ENSTROM 480B OPERATOR’S MANUAL AND
FAA APPROVED ROTORCRAFT FLIGHT MANUAL REPORT NO. 28-AC-023

e ENSTROM 480B OPERATOR’S MANUAL AND
FAA APPROVED ROTORCRAFT FLIGHT MANUAL SUPPLEMENT RA-4500
RADAR ALTIMETER REPORT NO. 28-AC-071

e ENSTROM 480B OPERATOR’S MANUAL AND
FAA APPROVED ROTORCRAFT FLIGHT MANUAL SUPPLEMENT GARMIN

G1000H INTEGRATED FLIGHT DECK, CONFIGURATION P/N 4220650-3

Odkaz:

https://enstromhelicopter.com/support/technical-support/



5 ZAKLADNI POZADAVKY

5.1 Pozadavky na komponenty simulitoru

Je poZzadovano:

a)

b)

c)

d)

g)

h)

zafizeni kategorie OTD kompatibilni s vrtulniky En-480B-G ve verzi, ktera je
pouzivana v CLV Pardubice;

vycvik jednoho pilota (na levé sedacce v kabin€) pod dohledem instruktora;

maketa (replika) kabiny vrtulniku v méfitku 1:1 pro dvojclennou posadku,
pravé sedadlo neni urceno pro cvi¢iciho, ale pouze pro zajiSténi spravného
vyhledu a prostorové reference cviciciho na levém sedadle;

origindl nebo vérna repliky pfistrojového a ovladajiciho vybaveni a zatizeni
pfedni palubni desky se zachovanim funk¢nosti v rozsahu dostate¢ném pro
nacvik standardnich a nouzovych kabinovych postupi. Je pozadovano
zachovani funk¢nosti mechanickych ovladacich prvki;

origindl nebo vérna replika pfistroji Garmin G1000 H, se zachovanim
minimalni irovné funkcionality definované v ptiloze €. 1 této specifikace;

replika pfistrojového a ovladajiciho vybaveni a zafizeni stfedového ovladaciho
pultl se zachovanim funkénosti v rozsahu dostateCném pro provadéni a nacvik
standardnich a nouzovych kabinovych postupii, a to vcetné¢ mechanického
ovladani;

original nebo replika paky kolektivniho a cyklického fizeni a noZnich pedali
(pouze na misté levého sedadla) v identickém prostorovém umisténi jako na
redlném vrtulniku s plnou simulaci funk¢nosti v€etné umisténych ovladacich
prvk;

rozméroveé shodné repliky sedacky levého a pravého pilota a jejich identické
polohové a prostorové umisténi v kabin¢ jako v redlném vrtulniku vcetné
moznosti sefizeni polohy;

mechanismus simulace sil na pakach kolektivniho a cyklického fizeni a noznim
fizeni ve vSech rezimech letu a pohybu na zemi, ktery simuluje tyto sily
s velkou mirou podobnosti jako v realném vrtulniku;



J) vizualni systém zobrazeni okolniho prostfedi v rozsahu 110° horizontalné na
kazdou stranu a +10°, -40° vertikaln¢ z pohledu pilota;

k) samostatné pracovisté instruktora.

Dale je pozadovana:

a) schopnost simuladtor pfipravit k pfepravé na jiné stanovist¢ a jeho opétovné
uschopnéni do provozu v Case dvou tydnl (demontdz, ptiprava a uschopnéni
vcetn¢) mimo dobu piepravy.

Neni pozadovano:

a) fyzicky pohyb kabiny ani pohyb vizudlniho zobrazeni k simulaci pohybu
vrtulniku;

b) proskleni kabiny vrtulniku, pevné ¢asti kabiny vrtulniku omezujici vyhled
jsou pozadovany;

c) stejny zplsob nastoupeni a vystoupeni ze simulatoru jako v redlném
vrtulniku;

d) poutaci pasy pilota.

5.2 Pozadavky na schopnosti simulace

Je poZzadovano:

a) model dynamiky letu, ktery odpovida riznym kombinacim tahu a vykonu, které
se standardné vyskytuji za letu (v€etné vlivu nadmotské vysky, teploty, sily a

N

b) veSkeré piislusné indikace pfistroji a palubniho zafizeni, které se ucastni
simulace, automaticky reaguji na zmény vyvolané pilotem zasahem do fizeni,
nebo na vnéjsi zmeény vyvolané vnéj$im narusenim podminek letu, napiiklad
meteorologické podminky;

¢) komunika¢ni, navigacni a jind vystraznd zafizeni odpovidajici vybaveni
nainstalovanému ve vrtulniku v rozsahu dostateném pro provadéni a nacvik
standardnich a nouzovych kabinovych postupti;



d)

g)

h)

aktualni—informace o letiStich, které odpovidaji redlnym udajim pro pét
vybranych letist' v CR (Pardubice, Pterov, Caslav, Namé§t nad Oslavou a
Kbely). Simulator musi umoznovat aktualizaci téchto informaci;

simulace funk¢nosti systémul vrtulniku jak na zemi, tak béhem letu. Systémy
musi byt funkéni v rozsahu, v jakém lze dosdhnout vSechny standardni a
nouzove provozni postupy;

ovladaci sily a vychylky fidicich prvkli musi odpovidat simulovanému
vrtulniku. Ridici sily a vychylky fidicich prvki reaguji stejnym zptisobem jako
v redlném vrtulniku ve vSech fazich letu a pfi pohybu na zemi;

dostatecné vnitini osvétleni repliky kabiny;

komunika¢ni zafizeni umoziujici vzajemnou komunikaci mezi cvificim a
instruktorem simulatoru;

vSechny dilezité vnitini a vnéj§i zvuky v kabiné vrtulniku vyskytujici se pii
feSeni standardnich, kritickych a nouzovych situacich za letu a na zemi.

5.3 Pozadavky na vizualiza¢ni schopnosti

Je poZzadovana simulace:

a)
b)

c)

d)

denni a no¢ni doby (0—24 hod);

meteorologickych prvki a jevil ovliviiujici letovou dohlednost a dohlednost na
pfistani a vzlet;

mnozstvi (pokryti) oblacnosti, vySka vrstvy a vySkovy rozsah oblacnosti,
dohlednost v oblac¢nosti;

systému realného osvétleni péti vybranych letist v CR (Pardubice, Pferov,
Caslav, Namést nad Oslavou a Kbely; ostatni letisté ACR s moznosti doplnéni
dle pozadavk);

zobrazeni skute¢ného terénu, vyskovych dat a 3D objektii v terénu v rozliSeni a
mife redlnosti dostatecném pro simulaci letu v malé a piizemni vySce nad
tizemim CR (terénni databaze CR), neni vyzadovano zobrazeni povrchu terénu
podle rocni doby. Zobrazeni terénu a vyskovych dat musi byt v souladu
z ostatnimi terénnimi a navigacnimi daty pouZivanymi v simulaci;
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f) moZnost simulovat létani v praSném prostiedi s nastavenim intenzity.

5.4 Pozadavky na schopnosti pracovisté instruktora

Je poZzadovano:

a)
b)

¢)
d)

2)

h)

3

k)

vytvaret, spoustét, pozastavit, znovu spustit a ukonc¢it simula¢ni tlohu;

vytvofenou simula¢ni Ulohu ukladat do databaze k pozdéjSimu vyvolani a
spusténi nebo editaci;

vyhodnoceni letové tlohy ze zdznamu;

nezavisle na kabin€é simulatoru sledovat (monitorovat) udaje z palubnich
pristroju;

nezavisle na kabiné¢ simuldtoru sledovat (monitorovat) polohy piepinact a
ovladacich prvki na sttedovém ovladacim panelu;

oboustranné spojeni se cvicicim v kabin¢ simulatoru;
v prubéhu simulace zadavat (spoustét) standardni a nouzové situace, jejich
kombinace a fetézeni a mit moZnost kontroly a ovlivnéni (pferuseni, ukonceni

zavady) feSeni normalnich a nouzovych postupti pilotem;

zadavat a v pribchu simulace ménit vyskyt a stupenl intenzity téchto
meteorologickych prvki a jevii: mlha, vitr, prach;

meénit hodnoty (intenzitu) systému osvétleni letisté v simulaci;
moznost archivovat zadznamy prabéhu simulace pro pozdéjsi vyhodnoceni,
ktery obsahuje tidaje z palubnich pfistroji, polohy a nastaveni ovladacich prvkl

a zafizeni, trajektorie letu v 2D a 3D prostiedi v rozsahu 500 letovych hodin;

moznost sledovat vrtulnik z riznych pozic za letu v pribéhu simulace.



6 DALSI POZADAVKY

6.1 Pozadavky na schopnosti simulace v oblasti simula¢niho prostredi
a) moznost vytvaret a v prubéhu simulace ménit situaci v letovém provozu pomoci
entit CGF (computer generic forces) vrozsahu nezbytném pro ovlivnéni

provadéné simula¢ni tlohy;

b) nastroje na ovladani a zménu chovani CGF ze stanovisté instruktora v priab&hu
simulace;

¢) moznost editace CGF, jejich zékladni inteligence chovani, letovych vykonl a
parametrt pied spusténim simulace pro ptipravu uloh simulace.

6.2 Pozadavky na dokumentaci a schvaleni do provozu

a) dodani veskeré technické dokumentace pottebné k provozu simulatoru,
zejména piirucky pro pouzivani a provoz simulétoru;

b) dokumentace musi spliiovat podminky pro oznameni na ODVL SDK MO v
kategorii u¢ebni pomiicka pii poskytovani leteckého vycviku.

6.3 Pozadavky na zaruéni a pozaruéni servis

a) je pozadovan zaruc¢ni servis v rozsahu 24 mésici;

b) je pozadovan pozarucni servis a ,,SW maintenance* formou pausalniho plnéni.



PRiILOHA €.1 KE SPECIFIKACI SIMULATORU KABINOVYCH POSTUPU
VRTULNIKU ENSTROM 480 B-G — POZADAVKY NA SIMULACI SYSTEMU
GARMIN 1000H

Pozaduje se zakladni rozloZeni, zobrazeni a ovladani PFD a MFD panelt odpovidajici
vrtulniku Enstrom 480B-G spolu se vSemi udaji, informacemi a indikacemi.
Infografika mlze vykazovat mirné odliSnosti.

PoZaduje se ovladani PFD a MFD pomoci tlacitek SoftKeys se zachovanim jejich
funk¢nosti.

Jako referen¢ni ptirucku doporuceno pouzit Garmin G1000H Pilots Guide 190-01255-
00 OB a také Enstrom 480B Operators manual and FAA approved Rotorcraft manual
supplement Garmin G1000H intgrated flight deck configuration P/N 4220650-3 nebo
obdobny typ.

1 MINIMALNI POZADAVKY NA PRIMARY FLIGHT DISPLAY (PFD)

Nize uvedeny vypis je tfidén podle jednotlivych menu vyvolanych pomoci tlacitek
SoftKeys Garmin G1000H.

Odkaz na ptiru¢ku vzdy znamend odkaz na referencni ptirucku Garmin 190-01728-
00 RevB Pilots Guide.

a) INSET (menu ovladajici okno s mapou) musi zahrnovat minimalné funkce:
1) OFF,
2) DCLTR (1,2,3)
3) TRAFFIC
4) TOPO
b) PFD musi zahrnovat minimalné funkce:
1) DFLTS
2) WIND (OPTNI1, OPTN2, OPTN3, OFF)
3) DME
4) BRGI1 (NAV1, GPS, OFF)
5) HSI FRMT (360, ARC HSI)
6) BRG2 (NAV2, GPS, OFF)
7) ALT UNIT (METERS, IN, HPA)
8) STD BARO
¢) OBS - poZaduje se plna funkce dle ptirucky
d) CDI - pozaduje se plna funkce v¢etné piepinani mezi stavy GPS, VOR1, VOR2
1 s odpovidajici infografikou
e) XPDR (nastaveni reZimu odpovidace) musi zahrnovat minimalné funkce:
1) STBY
2) ON



3) ALT
4) GND
5) VFR
6) CODE (i s celym podmenu volby kodu)
7) IDENT
f) IDENT — pozZaduje se plna funkce dle ptirucky
g) TMR/REF — pozaduje se plna funkce dle ptirucky
h) NRST — pozaduje se plna funkce dle ptirucky
1) MSG — pozaduje se plna funkce dle ptirucky véetné ,,caution msgs*
zobrazovane¢ v pravé ¢asti obrazovky

Pozn. na piislusnych urovnich PFD je pozadovana funkce BACK s plnou
funkcionalitou.

2 MINIMALNi POZADAVKY NA MULTI-FUNCTION DIsPLAY (MFD)

Nize uvedeny vypis je tftidén podle ovladaciho prvku FMS Garmin G1000. Odkaz na
pfiru¢ku vzdy znamend odkaz na referencni ptfirucku Garmin 190-01728-00 RevB
Pilots Guide.

Menu Minimalni rozsah poZadované Dopliiujici popis
simulace tzv. SoftKeys funkeci
Map — e ENGINE Dle referen¢ni ptirucky. Nemusi
Navigation map e MAP obsahovat databazové sluzby jako
o  TRAFFIC napt. NEXRAD
o TOPO
o AIRWAYS
e DCLRT (1,2,3)
Map — Traffic e OPERATE
map
Map — HTAWS e VIEW (360/ARC) MUTE CTN musi byt plné
e MUTE CTN simulovano podle referenc¢ni ptirucky
WPT — Airport e Map
o TOPO
WPT — e Map
Intersection o TOPO
Information o AIRWAYS
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Menu Minimalni rozsah poZadované Dopliiujici popis
simulace tzv. SoftKeys funkci
WPT — NDB e Map Sedé oznadené AIRWAYS nemusi byt
o TOPO funk¢ni, ale je vyzadovano, aby bylo
o AIRWAYS alespon  graficky vyjadfeno v
pfislusné kolonce softkey
WPT — VOR e Map Sedd oznadené AIRWAY'S nemusi byt
o TOPO funk¢ni, ale je vyzadovano, aby bylo
o AIRWAYS alespon  graficky vyjadfeno v
prislusné kolonce softkey
AUX — Trip e Auto
planning
AUX — Utility Simulace dle referencni ptirucky
AUX — GPS e GPSI Simulace dle referencni ptirucky
Status e GPS2
e RAIM
e SBAS
AUX — System e SETUPI1
setup
AUX — System e LRU
Status e ARFRM
e MFDI1 DB
FPL — Active e VIEW Simulace dle referen¢ni ptirucky
Flight Plan e VNV PROF
e CNCLVNV
FPL — Flight plan e NEW Simulace dle referencni ptirucky.
catalog e ACTIVE
e INVERT
e EDIT
e COPY
e DELETE
NRST — e MAP
NEAREST e APT
AIRPORTS e RNWY
e FREQ
NRST — e MAP
NEAREST
INTERSECTION
NRST — e MAP
NEAREST NDB
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Menu

Minimalni rozsah poZadované
simulace tzv. SoftKeys funkci

Doplitujici popis

NRST — e MAP

NEAREST VOR e VOR
e FREQ

EIS e DEC FUEL Nutna simulace v plném rozsahu,
e INC FUEL véetné zmén rozsahu piistroje podle
e RSTFUEL letu, nebo grafické zvyraznéni dle

cervené, zluté zony.

3 MINIMALNIi POZADAVKY NA OSTATNI FUNKCIONALITY (SPOLECNE
PRO PFD 1 MFD):

Pozaduje se:

a) COM (voli frekvence COM1 a COM2) — pozaduje se simulace dle referen¢ni

piirucky

b) NAV (voli frekvence pro NAV1 NAV2) — pozaduje se simulace dle referen¢ni

ptirucky

c¢) CRS BARO (zména Baro) — pozaduje se simulace dle referen¢ni ptirucky
d) RANGE (zména rozliSeni napf. u map) — poZaduje se simulace dle referen¢ni

ptirucky

e) HDG — pozaduje se simulace dle referen¢ni pfirucky
f) ALT — pozaduje se simulace dle referen¢ni ptirucky
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